Crynujcku nporpamM/cTyaujcku nporpamu : ®utomennimaa

Hasus npeamera: JIpoHosu y nobonpuspenu - Drones in Agriculture

Hacrtapuunm: np 3opan CrankoBuh, noneHT; Mactep nHx.noJb. Kpcran Kemmess, acuctent

Crartyc npeamera: n300pHU

Bpoj ECIIB: 6

Ycaos:-

Inb npeamera: YnosHaBame CTyAeHaTa ca BpcTama 1 MoryhHocTiMa ynorpede IpoHOBa y MOJBONPUBPEAH,
Kao M ’UXOBOM IpaTehoM ompeMoM, TEXHOJIOTHjOM YIIPaBJbamkha U MPUMEHOM y CABPEMEHO] TTOJbONIPUBPEIH.

Hcxon nmpeqmera: Ctynentu he mohu:
e Jla pa3yMmejy KOHIIENITE U IPUHIIKIE Paja APOHOBA U HUXOBE npatehe onpeme.
e Jla KopHCTe APOHOBE 3a Mamupambe, npahemne yceBa, 3alliTHTY yCceBa U IPyre aKTHBHOCTH.
o Jla mpeno3Hajy TEXHHUYKE KapPAKTCPUCTUKE M OTPAHUYCHA PA3IMIUTUX BPCTA IPOHOBA U CCH30DA.

Canp:xaj npeamera:
Teopujcka nacmasa:
1. VYBoay IpoHOBE U KUXOBY IPUMEHY Y MOJHOIIPUBPEIH.
2. TwumoBu npoHOBa: (PUKCHOKPHIIHH, MYJITHPOTOPHH, XUOPHUIHH.
3. [TIlpareha ompema apoHoBa:
o Kawmepe (RGB, myntucnekrpansae, tepmanae, LIDAR).
o CeH3opu H pafapcKu CHCTEMH.
o PacmpckuBaum, pacuriauu 1 Ipyra onpemMa 3a 3allTUTy, IPUXPaHy U CETBY.
4. Papn Garepuja, mymada U CHCTEMa 33 CKIAJUIITCHE CHEPTH]E.
5. Vmpasibame U INIAHUPAKE JETOBA!
o CodrBepu 3a HaBUTAIM]Y U aHAIU3Y TTO1ATAKA.
6. Ilpenmsna nosromnpuBpea:
o JlaJbMHCKO JIETEKTOBa€, Malluparme 1 aHaJI13a Mo1aTaKa.
o IlpumMeHa npoHOBa y 3alITUTH, TPUXPAHU U CETBH OHIbaKa.
7. Perynaruse u 6¢30€THOCHH acCIICKTH KopuIlhema IPOHOBA Y MOJBOMIPUBPEIIH.
Ilpakmuuna nacmaea:
1. TlpakTuyHa JeMOHCTpalMja JieTa JPOHOBA.
2. Kopumheme copTBepa 3a ITaHupame JIeTOBa H 00paTy moaaTaka.
3. Papx ca paznuuuTHM THIIOBHMa Kamepa U CeH30pa.
4. Kanubpanuja qpoHOBa M NpUIpeMa 3a cenuuIHe 3a1aTke (HIIp. Manupamke, IpUXpaHa, 3allTHTa

ouba).
5. Amnanmza NpUKYIUbEHHX I10JaTaKa U MHTEPIPETaIHja pe3ynraTa.
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bpoj yacoBa akTHBHe HacTaBe | Teopujcka HacTaBa: 2 | IIpakTnyHa HacTaBa: 2

Mertoae u3Bohema HacTaBe: Hactaa ce u3BoaM myTeM IpeaBama U BeXOH, y3 yroTpedy caBpeMeHHX
MeTOJa: MIPe3eHTaINja, CHMYyJIalfja, IeMOHCTpaIyja. Jleo HacTaBe ce M3BOAM Ha TEPEHY U y padyyHapCcKoj
YUHOHHMIIH.

Ounena 3Hama (MakcHMAJIHH Opoj moena 100)

IIpenucnutHe 06aBe3e noeHa 3aBpILIHM UCTIUT noeHa
aKTMBHOCT y TOKY IIp€aBamba 5 IICMEHHU MCIHT

IIPaKTUYHA HacTaBa 5 YCMEHHU HCIIUT 50
KOJIOKBHjyM-H 40




