CrynujcKu mporpamM/CTyujcKu nporpamu : BohiapcTBo U BUHOIpaiapcTBO

Ha3zus npexmera: [IpoHoBH y BOhApCTBY U BUHOTPAAAPCTBY

HacraBuunu: ap 3opan CramMeHKOBHN, TOIIEHT

Craryc npeamera: H300pHH

Bpoj ECIIB: 6

Ycenos:-

Inb npeamera: Yro3HaBame CTy[EHAaTa ca BpcTaMa JIpOHOBa M MOTYhHOCTHMA HBHUXOBE PHMEHE y Bohapckoj,
BUHOTPaJapCKOj MPOU3BOABH M XOPTUKYITYPH, Kao U ca parehom ornmpeMom, TEXHOIOTHjOM YIPaBibamka U
HXOBOM YJIOTOM Y CaBPEMEHO] HOJbOIIPUBPEIH.

Hcxon npeamera: Crynentu he mohu:
e Jla pa3ymejy KOHIIENITE U NPUHIIMIIE paJia JPOHOBA U HUXOBE parehe onpeme.

e Jla KopucTe IPOHOBE 32 Manupame, npaheme crama 1 3amTUTy Bohmhaka, BHHOTpaia u Ipyre
AKTHBHOCTH.

e  Jla mpeno3Hajy TEXHUYKE KAPAKTEPUCTUKE U OrPaHUUEHHA PA3IMYUTHX BPCTa JIPOHOBA U CEH30DA.

Canp:kaj npeamera:
Teopujcka nacmasa:
1. V¥YBon y mpuMeHy IpoHOBa y BOhapcTBY, BHHOTPAIapCTBY M XOPTUKYITYpH.
2.  OCHOBHHM THIIOBH JIPOHOBA M F-MIXOBA IPUMEHA Yy MOHUTOPHHTY H YIIPaBJbamy 3acaliuMa.
3. Kamepe u cenzopu 3a npaheme crama OMsbaxa:
o RGB kamepe.
e  MynTHCHEKTpalHE U TepMaJIHE KaMepe.
4. JlaJbMHCKO JIETEKTOBame y BONapcTBY M BUHOTPAIAPCTRY:
e Manmpame 3acazia ¥ aHaIN3a BET€TallMOHOT CTamba.
e lHnekcw Bererayje u MpoIeHa 3IPaBCTBEHOT CTamba OMibaKa.
5. Tlpumena 1poHOBa y 3aIUTUTH OHIbA!
e [IpennsHa arumkanuja necTUIyA.
e Cwmameme yrorpede cpefcraBa 1 3allITHTa KUBOTHE CPEIUHE.
6. IlpumeHa qpoHOBa y MPUXPAHM U yNIPABIbaky 3acaanMa.
7. PerynaruBe u 6e30€HOCHH aCIEKTH yIOTpede APOHOBA y MOJHOIPUBPEIH.
Ipaxmuyna nacmaea:
1. IlpakThyHa HeMOHCTpalja NpUMEHe JPOHOBA Y BOhanuMa, BAHOTPaAuMa U XOPTHKYITYPHO]
IIPOM3BO/IEHH.
[Tnanupame neToBa 1 NPUKYIJbAE MTOAaTaKa U3 3acaja.
Kopumheme xamepa 3a cHUMame BONHaKa U BHHOTPAIA.
OO0pazna u aHaIM3a CHUMJBCHUX ITOJaTaKa.
Wutepriperanuja pe3yiarara U JOHOUICHE OUTyKa Y IIPOU3BOAKRY (3aluTHTa OMIba, IpUXpaHa, npaheme
cTamba 3acaja).
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bpoj yacoBa akTHBHE HACTaBe | Teopujcka nacrasa: 2 | MpakTuuna nacrasa: 2

MeTone n3Bolhema HacTaBe: HacraBa ce u3Bo1u IyTeM NpesaBama U BEXOU, y3 ynoTpeOy caBpeMeHnx
MeToJ[a: IIpe3eHTalrja, CUMyJanyja, AeMoHCTpalyja. Jleo HacTaBe ce M3BOAN HA TEPEHY U 'y PadyHapPCKO]
YYHOHUIIH.

Onena 3Hama (MakcuMaJHu 0poj moena 100)

IIpenucnuTHe 06aBe3e noeHa 3aBpuiHu UCOHUT noeHa
aKTHBHOCT Y TOKY NPEIaBarba 5 MHUCMEHU HCITUT

[IpaKTU4HA HACTaBa 5 YCMEHU UCIIUT 50
KOJIOKBH]YM-H 40




