Cryaujcku nporpam: [loponpuBpeaHa TEXHUKA M HHOPMALMOHU CUCTEMU;

Hazus npeamera: J[IPOHOBH V [IOJEOITPUMBPE/IY - DRONES IN AGRICULTURE

HacraBuunu: ap 3opan CrankoBuh, TOIEHT

Crartyc npenmera: O6aBe3HH

Bbpoj ECIIB: 5

YcioB: -

Iusb npeamera:
VYno3HaBame CTyjeHaTa ca Bpcrama U MoryhHocTuma ynorpebGe ApPOHOBa y IOJHONPHUBPEAU, Kao U
BUXOBOM MpaTehoM oOmpeMoM, TEXHOJOTHjOM yIpaBbalkba M TPUMEHOM Y CaBpeMEHO]
OJbOIPHUBPENIH.

Hcxox npeameta: Ctynentu he mohu:
¢ Jla pa3zyMmejy KOHIIENTE ¥ MIPUHIIMIIE pajia IPOHOBA M BuXO0Be mpatehe onpeme.
e Jla xopucTe IpOHOBE 32 Manupame, npaheme ycesa, 3allITUTY yCeBa U APYre aKTUBHOCTH.
e Jla mpemno3Hajy TeXHUUKE KapaKTEPUCTHKE U OTPaHUYCHA PA3IMIUTUX BPCTA JPOHOBA U
CeH30pa.

Canp:xaj npeamera:
Teopujcka nacmasa:

1. YBoay OpoHOBE U BLUXOBY IPUMEHY Y MOJbOIPUBPEIH.

Tunosu apoHOBa: GUKCHOKPITHH, MYJITUPOTOPHH, XUOPUIHU.

3. [Ilpareha onpema npoHoBa:

o Kawmepe (RGB, myntucnextpanne, tepmanse, LIDAR).

0 CeH30pu U paapCK CHCTEMH.

o PacmpckuBaum, pacunauu ¥ Apyra onpema 3a 3aliTUTY, IPUXpaHy U CETBY.
Pan Gatepuja, mymada U CUCTEMA 3a CKIIAIUINTCH:E CHEPTH]E.
VYnpassbame U IUTAHUPAE JETOBA:

o Codraepu 32 HaBUTAIM]y 1 aHATTM3Y MOJATaKA.

6. Ilpeuunsna nosponpuBpena:

0 JlaJbMHCKO JeTEKTOBamE, MallMpame U aHAIN3a T01aTaKa.
o IlpumeHa IpoHOBA y 3aIUTUTH, IPUXPAHU U CETBU OMIbAKA.

7. PerynatuBe u 6e30eJHOCHU acleKTH KOpUIINema IPOHOBA Y OJLOIIPUBPEIH.
Ilpakmuuna nacmasa:

1. IlpakTHyHa AEMOHCTpAILMja JIeTa JPOHOBA.

2. Kopumheme codrBepa 3a muanupame JeToBa U 00paay mojaaTaka.

3. Pan ca pa3nMuuTHM THIIOBHMA KaMepa U CEH30pa.

4. Kanubpanuja 1poHOBa U MpUIIpeMa 3a cnenrudHe 3a1aTke (HIIp. Manupame, MpuxpaHa,

3aIITHTa ONJba).
5. AHaiu3a NpUKYIJbCHHX M0JIaTaKa U MHTepIpeTaluja pe3yarara.
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bpoj yacoBa akTHBHE HACTaBe | Teopujcka HacTaBa: 2 | IIpakTHYHA HACTaBa: 2

Mertone uzBolema HacraBe: HacraBa ce u3Boau myTeM MpeaaBama v BeXOH, y3 yHoTpeOy
CaBpEMEHUX METO/a: MPEe3eHTAIM]ja, CUMYyJIalija, IeMoHcTpanyja. Jleo HacTaBe ce U3BOIU HA TEPEHY
U Y pauyyHapCKO] YYHOHHIIH.

Ouena 3Hama (MakcuMaJHu 0poj moena 100)

IIpenucnutHe o0aBe3e IOEHA 3aBpIIHK HCTIAT MoeHa
AKTHBHOCT y TOKY IpelaBamba | 5 MUCMEHHU UCIHUT

MpaKTU4YHa HACTaBa 5 YCMEHH UCITUT 50
KOJIOKBH]YM-U 40




